STAROSTA MIKOLOWSKI w A 3F. Lol

43-190 Mikotéw, ul. Zwirki i Wigury 4a
Laziska Gorne, dnia 20 kwiecien 2018 .

Nr sprapwy; PZD.DIR.5002.72.2018.ES

L. dz. .J9F.../2018 I
JIeL :W.} ‘_n.\ru_
E’ 10, 05, 208 | Miasto Orzesze
ANIGA R 43-180 Orzesze, ul. $w. Wawrzyrica 21

Dzialajac na podstawie art. 10 ust. 5 ustawy z dnia 20 czerwca 1997 r. “Prawo o ruchu drogowym”
(Dz. U. z 2017 1. poz. 1260 — tekst jednolity, z pbzniejszymi zmianami) w zwigzku z §6 ust.1, §8 ust.2 pkt.1
oraz §11 pkt.2 Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 w sprawie szczegbtowych
warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzeniem (Dz. U. z 2017 r.
poz. 784 — tekst jednolity, z pozniejszymi zmianami),
po rozpatrzeniu wniosku: z dnia 05.04.2018r., (data wplywu 12.04.2018r.), Pana Jaroslawa Kubis,
reprezentujgcego PRONAD-Q Projekty i Nadzory z siedzibg 43-211 Czarkéw ul. Powstaficow Slaskich 77,
ktéry dziata na mocy pelnomocnictwa udzielonego przez Burmistrza Miasta Orzesze
w sprawie: zatwierdzenia projektu organizacji ruchu na czas realizacji zadania pn.: ,, Przebudowa ulicy Miarki

w Orzeszu”
~ zatwierdzam

przediozony projekt bez uwag. '

Projektowane i stosowane oznakowanie musi. byé wykonane zgodnie z zalqcznikami nr 1-4 do Rozporzqdzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 . w sprawie szczegdlowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych
oraz urzqdzen bezpieczeristwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220, poz.2181;
z pézn. zm. ).

Jednostka wprowadzajqca organizacje ruchu drogowego na podstawie zatwierdzonego projektu zobowigzana jest do
zawiadomienia Organut zarzgdzajgcego ruchem, Zarzqd drogi i Komendanta Powiatowego Policji o terminie jej
wprowadzenia, co najmniej na 7 dni przed dniem wprowadzenia organizacji ruchu.

Charakter organizacji ruchu: czasowa . ; :

Termin waznoéci zatwierdzenia — wprowadzenia organizacji ruchu : do 31.12.2018 r.

(brak wprowadzenia przedmiotowej organizacji ruchu drogowego w catodci lub czgéci w/wym. terminie powoduje utratg
waznosci zatwierdzonej organizacji ruchu i koniecznos¢ ponownego wystapienia o zatwierdzenie projektu organizacji ).
Zalgezniki :

- opieczgtowany projekt I egz.

- druk zawiadomienia o wprowadzeniu organizacji ruchu

Z up. Starosty

trzymujg.
‘: 55 Adresat (Petomocnik Jarostaw Kubis)
.- PZD ala

Do wiadomosci (bez zat.):
—  Komenda Powiatowa Policji w Mikotowie

( zatwierdzony przez Staroste Mikolowskiego projekt znajduje sig do weglgdu
w Powiatowym Zarzqdzie Drog, 43-170 LEaziska Gorne, ul. Chopina 8)
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PROJEKTY I NADZORY Jarostaw Kubis

ul Powstancow 77, 43 — 211 Czarkow

NIP: 638-122-59-10; REGON: 273191103
tel.0 791 75 12 20;¢-mail: kubis.n@gmail.com

PROJEKT ORGANIZACJI RUCHU NA CZAS
PROWADZONYCH ROBOT

8 Gﬁm
c\%

Inwestycja: PRZEBUDOWA UL. NHARKI W ORZESZF@I ”

Inwestor: Miasto Orzesze
43 — 180 Orzesze, ul. Sw. Wawrzyiica 21

Opracowal: mgr inz. Jaroslaw Kubis

Orzesze, kwiecien 2013r.




PROJEKT ZAWIERA

Czesé opisowa

1. Opis techniczny

Czesc graficzna

1. Plan orientacyjny -1ys. nrl
2. Plan sytuacyjny w skali 1:1000 — oznakowanie istniejace - 1ys. nr 2

3. Plan sytuacyjny w skali 1:1000 — zabezpieczenie 1 oznakowanie
robét dla etapu I - 1ys. nr 3

4. Plan sytuacyjny w skali 1:1000 — zabezpieczenie 1 oznakowanie
robét dla etapu II -rys.nr 4
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Projekt organizacji ruchu na czas prowadzonych robot ul. Miarki




OPIS TECHNICZNY IEE

1.Podstawa opracowania.

Podstawa opracowania sg:

Zlecenie Miasta Orzesze ul. Sw.Wawrzynca (Umowa nr WK 9/2018 z dnia
06.02.2018r.)

- plan sytuacyjny w skali 1:1000

- wizja w terenie

- przepisy obowigzujace W powyzszym zakresie :

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003r. w sprawie
szezegotowych warankow zarzadzania rochem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzadzaniem

= Rozporzadzenie ~ Ministréw Infrastruktury — oraz  Spraw Wewnetrznych
i Administracji z dnia 31 lipca 2002r. w sprawie znakow i sygnatow drogowych

m Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie
szezegdtowych warunkow technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na
drogach.

2. Inwestor:
Miasto Orzesze

ul.Sw.Wawrzynca 21
43 — 180 Orzesze

3. Cel i zakres opracowania.

Celem opracowania jest zaprojektowanie organizacji ruchu na czas prowadzenia
rob6t drogowych zwigzanych z przebudowa ul.Miarki w Orzeszu.

Projekt organizacji ruchu na czas prowadzonych robot _
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4.Stan istniejacy — charakterystyka ruchowa.

Ulica Miarki jest droga gminng, ktéra posiada jezdni¢ o szerokos$ci ok 4,60m.
Natezenie ruchu na ww. odcinku drogi jest srednie.

5, Projektowane rozwigzanie — projekt tymczasowej organizacji ruchu

5.1. Zasady ogolne

Oznakowanie pionowe robot prowadzonych w ciaggu ul.Miarki nalezy wykonac
zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 29 wrze$nia 2003r.
W sprawie szczegftowych warunkow zarzadzania tuchem na drogach oraz
wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz.U. Nr 177, poz. 1729 z pdin.
zmianami) oraz Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 03 lipca 2003r. W
sprawie szczegolowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych
oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na
drogach (Dz.U. Nr 220 poz. 2181 wraz z zatacznikami z poZniejszymi zmianami).

Zabezpieczenie i oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym powinno by¢
dostosowane do utrudnieh na drodze oraz zapewnié bezpieczenstwo uczestnikom
ruchu drogowego oraz osobom wykonujacym roboty. Oznakowanie powinno by¢
‘dobrze widoczne w dziefi i w nocy oraz ulrzymywane w nalezytym stanie przez caly
okres trwania robot. :

5.2.0znakowanie robot.

Zaplanowano przebudowe ul Miarki w dwoch etapach:

I etap — wykonanie poszerzenia jezdni o szerokogci 0,80m na odcinku od ul. Rybnickiej
do wjazdu do przedszkola oraz przetozenie nawierzchni istniejacego chodnika.

11 etap — wykonanie poszerzenia jezdni na szerokosci 0,80m na odcinku od wjazdu do
przedszkola do korica ul. Miarki oraz wykonanie nawierzchni z asfaltobetonu na calej
- szerokoéci jezdni na ww. odcinku.

Roboty zwigzane z wykonaniem I etapu prowadzone begda bez zamykania jezdni z
udostepnieniem pasa ruchu o szerokosci min 2,75m.

Zabezpieczenie rob6t oraz oznakowanie na Czas robét dla etapu I przedstawiono
na rys. nr 3

Projekt organizacji ruchu na czas prowadzonych robot ul.Miarki
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Roboty zwiazane z wykonaniem II etapu prowadzone beda przy catkowitym zamknigciu
jezdni.

Zabezpieczenie robot oraz oznakowanie na czas robot dla etapu 1 przedstawiono
na rys. nr 4

Po kazdej dniéwcee roboczej prace nalezy doprowadzi¢ do takiego etapu, aby istniala
mozliwoé dojazdu do posesji z zachowaniem minimalnej szerokosci PIzZeznaczone;
dla ruchu drogowego wynoszacej 2,5m.

Wylkonawca robot jest zobowiazany do:

1) Poinformowania mieszkancéw oraz Dyrektora Przedszkola (7 dni przed)
o terminie wprowadzenia ograniczef w ruchu drogowym zwigzanych
z prowadzonymi robotami oraz o planowanym terminie ich zakonczenia.

2) Oznakowania i zabezpieczenia robot.

3) Natychmiastowego usuniecia uszkodzenia lub uzupelinienia jakiegokolwiek
elementu oznakowania w przypadku uszkodzenia lub zniszczenia tego elementu.
Obowiazek  kontroli oznakowania = tobét mnalezy do kierownika  robot.

4) Przygotowania kladek dla pieszych U-28 w celu umozliwienia przejécia pieszych
(mieszkancow) na posesje.

5) Umozliwienia w razie koniecznosci dojazdu samochodom uprzywilejowanym.

6) Usunigcia oznakowania wprowadzonego na czas rob6t po ich po zakoficzeniu.

6. Termin wykonania robét: do konca 2017r.

7. Uwagi

Oznakowanie na czas prowadzonych robét nalezy wykona¢ ze znakow z grupy
_érednie” wykonanych z folii odblaskowe;.

Projekt organizacji ruchu na czas prowadzonych robot W



-

(=4
|8
1 w
,D.I.

<=
A
=2
12 €
T
)| S
B
' A

[PRONAD -Q

7

43211 CZARKOW, UL Powstaiicow $1.77

I| Inwestor:

i Miasto Orzesze
ULLSw. Wawrzynca 2], 43-180 Orzesze

PRZEBUDOWA UL.MIARKI W ORZESZU
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SKALA
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mgr inzJarostaw Kubis

Upr.bud.: SLK/1799/POOD/07
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